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Claims 

1 . Endoinstrument having a tube (10) having an adjustment element (24) on the rear end and 
having a movable figure (17) at the front end which may be moved by actuation of the 
adjustment element, 
characterized in that 

the figure (17) may be swiveled from the contour of the tube (10) about a transverse axis 
(15), and a shell which is coaxial with the tube and which projects beyond the extended 
figure (17) is provided which allows the figure to exit at the side. 
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Endoinstrument 

Die Erfindung betrifft ein Endoinstrument, das in einen 
lebenden Organismus eingefuhrt werden kann, urn dort 
Betatigungen vorzunehmen. 

Endoinstrumente erlauben operative Eingriffe in einen 
lebenden Korper, ohne die Opererationsstelle voll- 
standig dffnen zu miissen und fiir einen manuellen Ein- 
griff zuganglich zu machen. Die Endoinstrumente werden 
entweder durch einen rohrformigen Trokar hindurch in 
den Korper eingefuhrt oder sie weisen eine Spitze auf, 
mit der sie in den Korper eingefuhrt werden konnen. 
Bekannt sind Endoinstrumente, die in einem Rohre eine 
ausfahrbare Figur enthalten, die mit einem am 
riickwartigen Ende des Rohres vorgesehenen Verstellorgan 
verbunden ist und Bewegungen ausfuhren kann. Bei der 
Figur handelt es sich beispielsweise urn Klemmen, Haken 
und ahnliche Werkzeuge. Damit ist es moglich, im Innern 
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des Korpers Eingriffe vorzunehmen, jedoch beschranken 
sich die Bewegungen im allgemeinen auf denjenigen Raum, 
der die Kontur des Rohres verlangert. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Endo- 
instrument zu schaffen, das imstande ist, Eingriffe 
auch auBerhalb der Verlangerung der Rohrkontur 
vorzunehmen . 

Die Losung dieser Aufgabe erfolgt erf indungsgemaB mit 
den im Anspruch 1 angegebenen Merkmalen. 

Bei dem erf indungsgemaBen Endoinstrument ist die Figur 
in dem Rohr um eine Querachse herum schwenkbar, wobei 
sie aus der Kontur des Rohres seitlich herausgeschwenkt 
werden kann. An dem Rohr ist eine feste oder verschieb- 
bare Hulle vorgesehen, die die Figur im gestreckten 
Zustand, also im Innern der verlangerten Rohrkontur, 
uberdeckt. Diese Hulle ermoglicht das seitliche Aus- 
schwenken der Figur entweder dadurch, daB die Hulle 
relativ zum Rohr bewegt wird oder dadurch, daB sie eine 
seitliche Austrittsof f nung aufweist. Das Endoinstrument 
wird in den Korper hineinbewegt , wahrend die Figur 
relativ zum Rohr im gesteckten Zustand ausgerichtet 
ist. Danach erfolgt das Verschwenken der Figur um die 
Querachse herum, wobei die Figur seitlich iiber die 
Rohrkontur vorsteht. 

Das Einschieben des Endoinstruments kann beispielsweise 
in einem rohrformigen Trokar erfolgen, der zuvor in den 
Korper eingeflihrt wird und einen Einfiihrkanal bildet. 
Es ist auch moglich, das Rohr des Endoinstruments 
selbst als Trokar zu verwenden, wenn dieses Rohr am 
vorderen Ende eine Spitze aufweist, die imstande ist, 
das Korpergewebe zu durchdringen und einen Korperkanal 
zu schaffen. 
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Vorzugsweise befindet sich in dem Rohr eine Scheibe 
oder ein Hebel mit quer zur Rohrachse verlaufender 
Schwenkachse. An dieser Scheibe oder dem Hebel ist die 
Figur angebracht. Wenn die Scheibe oder der Hebel mit 
einem Betatigungsorgan, das durch das Rohr hindurch 
verlauft, verschwenkt wird, wird die Figur seitlich 
ausgestellt oder in die Rohrkontur hinein zuruckbewegt . 
Das Verschwenken des Hebels oder der Scheibe kann mit 
einer axial zum Rohr bewegbaren Betatigungsstange 
erfolgen, mit einem Seitenzug oder mit einem anderen 
Verschiebemechanismus . 

Die Erfindung erlaubt es auch, am vorderen Rohrende 
zwei Figuren vorzusehen, die seitlich ausgeschwenkt 
werden konnen und dann im wesentlichen parallel 
zueinander von dem Rohr abstehen, wobei beide Figuren 
in Langsrichtung des Rohres relativ zueinander ver- 
stellbar sind und somit nach Art der Backen eines 
Schraubstocks bewegt werden konnen. Damit ist es 
moglich, Gewebe oder Korperorgane f estzuhalten. 

Das erf indungsgemaBe Endoinstrument eignet sich 
beispielsweise dazu, Korpergewebe oder Korperorgane von 
einer Operationsstelle f ernzuhalten, es kann aber auch 
als Werkzeug zum Durchfuhren von Schneid- oder 
Stechvorgangen benutzt werden. Ferner ist es moglich, 
mit dem Endoinstrument Korpergewebe oder Organe 
aufzurichten oder an einer bestimmten Stelle fest- 
zuhalten. 

Im allgemeinen hat das Rohr einen Auflendurchmesser von 
etwa 10 mm. Ein solches Rohr, das starr ist, ist 
geeignet, den Verstellmechanismus und den Bewegungs- 
mechanismus fur die Figur aufzunehmen. Erf order- 
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lichenfalls kann durch das Rohr hindurch auch eine Ab- 
saugleitung zum Absaugen von Korpersekret oder eine 
Faseroptik zum Beobachten der Eingrif f sstelle ver- 
laufen. 



Im folgenden werden unter Bezugnahme auf die Zeich- 
nungen Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung naher er- 
lautert. 

Es zeigen: 



Fig. 1 einen Langsschnitt durch eine erste Ausfuh- 

rungsform des Endoinstruments in einem Zustand, 
in dent das Instrument in den Korper eingefuhrt 
wird, 

Fig. 2 das Instrument nach Fig. 1, wcbei die Figur am 
vorderen Ende des Instruments seitlich ausge- 
schwenkt ist, 

Fig. 3 das Instrument nach den Fign. 1 und 2, jedoch 

mit einer anderen Figur versehen, in einem 
Schnitt rechtwinklig zu demjenigen der Fig. 2, 

Fig. 4 das vordere Ende einer anderen Ausfuhrungsf orm 
des Endoinstruments mit an dem Rohr vorgesehe- 
ner Spitze, 

Fig. 5 eine weitere Ausfuhrungsform des Endoinstru- 
ments mit zwei Figuren, die relativ zueinander 
axial zum Rohr beweglich sind # 



Fig. 6 



einen Schnitt entlang der Linie VI-VI von 
Fig. 5, 
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Fig. 7 eine schematische perspektivische Darstellung 

des vorderen Endes eines Endoinstruments mit 
zwei relativ zueinander verschiebbaren Innen- 
rohren, die nebeneinander angeordnet sind und 

Fig. 8 eine perspektivische Darstellung einer Ausfiih- 
rungsform mit zwei relativ zueinander ver- 
schiebbaren Innenrohren, die iibereinander ange- 
ordnet sind. 

Das in den Fign. 1 bis 3 dargestelle Endoinstrument 
weist ein langgestrecktes geradliniges starres Rohr 10 
auf, das am ruckwartigen Ende einen Flansch 11 hat. In 
der Nahe des Flansches 11 ist an dem Rohr 10 ein Hand- 
griff 12 fest angebracht. Auf dem Rohr 10 sitzt eine 
Verschiebehulse 13, die koaxial zum Rohr angeordnet ist 
und die etwa die gleiche Lange hat wie das Rohr 10. Am 
riickwartigen Ende der Verschiebehulse 13 befindet sich 
ein Griff 14, mit dem die Verschiebehulse auf dem Rohr 
10 in Langsrichtung verschoben werden kann. 

Das Rohr 10 ist an seinem vorderen Ende of fen. Im End- 
bereich des Rohres 10 ist eine sich quer durch das Rohr 
erstreckende Achse 15 vorgesehen, auf der ein Drehorgan 
16 drehbar gelagert ist. Das Drehorgan ist hier als 
Scheibe ausgebildet, an der eine Figur 17 starr ange- 
bracht ist. Durch Drehen des Drehorgans 16 urn die Achse 
15 kann die Figur 17 in der in den Fign. 1 und 2 dar- 
gestellten Weise verschwenkt werden. Im gestreckten 
Zustand nach Fig. 1 befindet sich die Figur 17 in Aus- 
richtung mit der Langsrichtung des Rohres 10 und inner- 
halb der Verlangerung der Rohrkontur. Im herausge- 
schwenkten Zustand gemafi Fig. 2 steht die Figur 17 etwa 
rechtwinklig von dem Rohr 10 ab und sie ragt seitlich 
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iiber die Rohrkontur hinaus. Wie aus Fig. 1 ersichtlich 
ist, kann die Schiebehiilse 13 iiber die gestreckte Figur 
17 hinaus vorgeschoben werden und in diesem Zustand 
iiberdeckt sie vollstandig die Figur 17 in Langsrich- 
tung. Bevor die Figur 17 seitlich ausgeschwenkt wird, 
wird die Schiebehiilse 13 gemaA Fig. 2 zuriickgezogen. In 
diesem Zustand befindet sich das vcrdere Ende der 
Schiebehiilse 13 hinter dem vorderen Ende des Rohres 10 , 
so da£ das Verschwenken der Figur 17 nicht behindert 
wird. Die Figur 17 steht etwa tangential von dem Dreh- 
organ 16 ab und die Achse 15 ist so nahe am vorderen 
Ende des Rohres 10 angeordnet, dafl das Drehorgan 16 
iiber das vordere Rohrende hinausragt. 

Das Drehen des Drehorgans 16 urn die Achse 15 erfolgt 
durch eine Schubstange 18, die an einem Gelenk 19 des 
Drehorgans 16 angreift und durch das Rohr 10 hindurch- 
fiihrt. Die Schubstange 18 kann in Langsrichtung ge- 
schoben und gezogen werden und sie bewegt dann das 
Drehorgan 16 nach Art einer Kurbel. Das riickwartige 
Ende der Schubstange 18 ist mit einem Gewindekorper 2 0 
verbunden, der Bestandteil des Verstellorgans 21 ist. 
Der Gewindekorper 20 greift mit einem Gewinde 22 in ein 
Innengewinde 23 des Rohres 10 ein. Wenn der Gewinde- 
korper 2 0 in dem Gewinde 2 3 gedreht wird, wird die 
Schubstange 18 vor- Oder zuriickgeschoben . Zum Drehen 
des Gewindekorpers 2 0 dient ein langgestreckter Hand- 
griff 24, der in Verlangerung des Rohres 10 angeordnet 
ist und der mit einem den Flansch 11 iibergreif enden 
Innenflansch 25 versehen ist, durch den der Handgriff 
24 zwischen dem Flansch 11 und dem Griff 12 axial 
festgehalten wird. Der Handgriff 24 kann jedoch relativ 
zum Rohr 10 urn die Rohrachse herum gedreht werden. 
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In eine Ausnehmung 26 im Innern des Handgriffs 24 
taucht der Gewindekorper 2 0 ein. In dieser Ausnehmung 
sind langslaufende Nuten 27 vorgesehen, in die radiale 
Ansatze 2 8 des Gewindekorpers 2 0 zur Drehsicherung 
hineinragen. 

Wenn der Handgriff 2 4 urn seine Langsachse herum gedreht 
wird, dreht er den Gewindekorper 20, der dadurch im 
Gewinde 23 des Rchres 10 axial verschoben wird. Der 
Gewindekorper verschiebt darauf die Schubstange 18, die 
ihrerseits das Drehorgan 16 urn die Achse 15 herum- 
schwenkt . 

Bei dem Ausf iihrungsbeispiel der Fign. 1 und 2 ist die 
Figur 17 ein Haken, der imstande ist, Gewebe zu ergrei- 
fen und seitlich fortzuschieben. 

Bei dem Ausf iihrungsbeispiel von Fig. 3 ist die Figur 
17a nach Art eines Rechens facherfdrmig ausgebildet. 
Sie weist zahlreiche elastisch auseinandergespreizte 
Streben auf, die bei vorgeschobener Schiebehiilse 13 
gegen die Innenwand der Schiebehiilse driicken und, wenn 
die Schiebehiilse 13 zuriickgezogen ist, sich seitlich 
auffachern und iiber die Kontur des Rohres 10 hinaus- 
ragen. Nach dem seitlichen Aufspreizen kann das Dreh- 
organ 16 gedreht und die gesamte seitlich auf gespreizte 
Figur etwa rechtwinklig nach auflen auf geschwenkt 
werden. 

Das in den Fign. 1 bis 3 dargestellte Endoinstrument 
wird durch einen rohrformigen Trokar hindurch in den 
Korper des Patienten eingefiihrt. 
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Fig. 4 zeigt ein Ausfiihrungsbeispiel bei dem das Rohr 
10 am vorderen Ende mit einer Spitze 30 versehen ist, 
so dafl zuia Einfiihren des Endoinstruments in den Korper 
ein Trokar nicht unbedingt erforderlich ist. In der 
Spitze 30 ist an der derjenigen Stelle, an der die 
Figur 17 aus der Kontur des Rohres herausgeschwenkt 
wird, eine schlitzf ormige offnung 31 vorgesehen, durch 
die die Figur 17 hindurchtreten kann. Diejenige Posi- 
tion, die die Figur 17 im ausgeschwenkten Zustand ein- 
nimmt, ist in Fig. 4 mit 17b bezeichnet. 

Die Fign. 5 und 6 zeigen ein Ausfiihrungsbeispiel mit 
zwei seitlich ausschwenkbaren Figuren 33 und 34, die im 
ausgeschwenkten Zustand wie die Backen eines Schraub- 
stocks relativ zueinander bewegbar sind, um Gewebe oder 
andere Teile einzuklemmen. Die Figur 3 3 ist an einem 
Drehorgan 3 5 befestigt, das um eine Achse 3 6 drehbar 
ist. Die Achse 36 ist nicht am Rohr 10 befestigt, 
sondern am Ende einer in dem Rohr 10 verlaufenden 
Stange 37, die durch ein am ruckwartigen Rohrende vor- 
gesehenes Verstellorgan bewegbar ist. Das Drehen des 
Drehorgans 3 5 erfolgt durch Verschieben einer an diesem 
Drehorgan angreifenden Schubstange 38, die zusammen mit 
der Stange 37 verschoben werden kann und die zusatzlich 
auch relativ zu der Stange 37 bewegbar ist. 

Die Figur 34 ist an einem Drehorgan 40 befestigt, das 
um eine an dem Rohr 10 angebrachte Achse 41 drehbar 
ist. Die Verstellung des Drehorgans 4 0 erfolgt durch 
eine sich durch das Rohr 10 erstreckende Schubstange 
42, die von einem Verstellorgan bewegt werden kann. 

Die beiden Figuren 33 und 34 konnen gemeinsam in einen 
seitlichen Schlitz 45 am Ende des Rohres 10 einge- 
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schwenkt werden und sie konnen auch gemeinsam aus dem 
Rohr 10 herausgeschwenkt werden. Die Figur 3 3 ist 
auBerdem relativ zu der Figur 3 4 parallel zum Rohr ver- 
schiebbar . 

Bei alien Ausfuhrungsbeispielen kann durch das Rohr 10 
ein durch das Rohr hindurch verlaufender Endoskop- 
schlauch vorgesehen sein oder ein Absaugschlauch. 

Bei dem Ausfuhrungsbeispiel von Fig. 7 sind in einem 
AuBenrohr 50 zwei parallele Rohre 10a, 10b nebeneinander 
angeordnet. Jedes dieser Rohre 10a, 10b enhalt in seinem 
vorderen Ende eine Querachse 15a, 15b, an der ein Dreh- 
organ 16a bzw. 16b in Form einer Scheibe drehbar ge- 
lagert ist. Von dem Drehorgang 16a, 16b steht eine Figur 
33 bzw. 34 ab. Die Figuren 33 und 34 uberlappen sich 
gegenseitig. Die Figuren 33 und 34 konnen wie bei dem 
Ausfuhrungsbeispiel der Fign. 1 und 2 durch Schwenken 
der Drehorgane 16a, 16b in einen gestreckten Zustand 
gebracht werden, in dem sie in Langsrichtung des jewei- 
ligen Rohres 10a bzw. 10b liegen, und einen ausge- 
schwenkten Zustand, der in Fig. 7 dargestellt ist und 
in dem sie von ihren Rohren 10a, 10b rechtwinklig zur 
selben Seite hin abstehen. Die Verschwenkung der Dreh- 
organe 16a, 16b erfolgt mit einem ahnlichen Verstell- 
mechanismus wie bei dem ersten Ausfuhrungsbeispiel, 
namlich mit einer Schubstange 18a bzw. 18b, die in dem 
jeweiligen Rohr verschiebbar ist. Die Rohre 10a und 10b 
konnen auBerdem relativ zu einander in Langsrichtung 
verschoben werden, wozu in dem am ruckwartigen Ende des 
Endoinstrumentes vorgesehenen (nicht dargestellten) 
Verstellorgan ein Gewindemechanismus vorgesehen ist, 
mit dem die Rohre 10a, 10b einschlieBlich ihrer jewei- 
ligen Schubstangen 18a, 18b in Langsrichtung verschoben 
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werden. Es ist auch moglich, beide Rohre 10a und 10b 
mit ihren Schubstangen gleichzeitig in dem AuBenrohr 50 
zu verschieben um die Figuren 33,34 ira gestreckten Zu- 
stand in das Auflenrohr 50 einziehen zu konnen. 

Bei dem Ausfuhrungsbeispiel der Fig. 7 werden die 
Figuren 33 und 34 nach derselben Seite hin aus ihren 
jeweiligen Rohren 10a und 10b herausgeschwenkt , so dafl 
sie im ausgeschwenkten Zustand eine Klemmvorrichtung 
bilden. Es besteht auch die Moglichkeit, die Figuren 
nach entgegengesetzten Seiten hin aus den Rohren aus- 
zuschwenken, so daft die Figuren dann nach entgegen- 
gesetzten Seiten hin von dem Auflenrohr 50 abstehen und 
eine Art Verankerungs- oder Spreizvorrichtung bilden. 

Das Ausfuhrungsbeispiel von Fig. 8 unterscheidet sich 
von demjenigen der Fig. 7 nur dadurch, dafl die Rohre 
10a und 10b nicht nebeneinander sondern ubereinander in 
dem Auflenrohr 50 angeordnet sind, so dafl die Figuren 33 
und 34, die nach derselben Seite hin ausgeschwenkt 
werden, in einer gemeinsamen Langsebene des Auflenrohres 
50 liegen und nicht seitlich gegeneinander versetzt 
sind. Auch hierbei konnen die Figuren 33 und 34, die 
hier nach derselben Seite hin ausgeschwenkt werden, 
alternativ nach einander entgegengesetzten Seiten aus- 
geschwenkt werden. Die Verstellung der Rohre 10a und 
10b in dem Auflenrohr 50 erfolgt in gleicher Weise wie 
bei dem Ausfuhrungsbeispiel von Fig. 7, also durch ent- 
sprechende Betatigungsorgane in dem am ruckwartigen 
Ende des Auflenrohres 50 vorgesehenen Verstellorgan. 



ANSPRUCHE 



Endoinstrument mit einem Rohr (10), das am riick- 
wartigen Ende ein Verstellorgan (24) und am vor- 
deren Ende eine durch Betatigung des Verstell- 
organs bewegbare Figur (17) aufweist, 
dadurch gekennzeichnet , 
daB die Figur (17) urn eine Querachse (15) herum 
aus der Kontur des Rohres (10) herausschwenkbar 
ist und daB koaxial zum Rohr eine sich iiber die 
gestreckte Figur (17) erstreckende Hulle vorge- 
sehen ist, die einen seitlichefo Austritt der Figur 
zulaBt . 

Endoinstrument nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Hulle eine iiber dem Rohr ver- 
schiebbare Schiebehiilse (13) ist, die bei ge- 
streckter Ausrichtung der Figur (17) iiber die 
Figur vorschiebbar ist. 

Endoinstrument nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Hulle eine am vorderen Ende des 
Rohres vorgesehene Spitze (30) mit seitlicher Aus- 
trittsof fnung (31) fur die Figur (17) ist, 

Endoinstrument nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Figur (17a) facherformig aus- 
gebildet ist und mindestens zwei elastisch ge- 
spreizte Streben aufweist, die iiber die Kontur der 
Schiebehiilse (13) iiberstehen und beim Vorschieben 
der Schiebehiilse in dieser zusammengef aBt werden. 

Endoinstrument nach einem der Anspriiche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Figur (17) einen 
Haken zum Aufweiten bwz . Auseinanderspreizen von 
Korpergewebe oder Korperorganen ist. 
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6. Endoinstrument nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Figur ein Werk- 
zeug, insbesondere ein Messer Oder Dorn, ist. 

7. Endoinstrument nach einem Anspruche 1 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet, dafl die Figur (17) an einem 
Drehorgan (16) angebracht ist, das uber eine durch 
das Rohr verlauf ende Schubstange ( 18 ) antreibbar 
ist. 

8. Endoinstrument nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, dafl das Verstellorgan (21) 
einen in einem Gewinde (23) drehbaren Gewinde- 
korper (20) aufweist. 

9. Endoinstrument nach einem der Anspruche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, daii durch das Rohr (10) 
hindurch ein Kanal fur einen Endoskopschlauch 
verlauf t. 

10. Endoinstrument nach einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, dafl zwei seitlich heraus- 
schwenkbare Figuren (33,34) vorgesehen sind, von 
denen mindestens eine in Langsrichtung des Rohres 
(10) verschiebbar ist. 

11. Endoinstrument nach einem der Anspruche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, dafl in einem AuBenrohr 
(50) zwei Rohre (10a, 10b) verlaufen, von denen 
jedes eine urn eine Querachse (15a, 15b) schwenkbare 
Figur (33,34) aufweist und dafi mindestens eines 
der Rohre (10a, 10b) in dem Aufienrohr (50) in 
Langsrichtung verschiebbar ist. 



